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 강화학습 기반 AI로봇 연구

 Artificial Intelligence (AI), Cognition, Deep Learning 기초 및 응용연구

 Cyber-Physical Systems (CPS) 기초연구 및 Robot, Smart Factory 응용

박 태 준

 로봇, AI 및 CPS 통합 설계 기반 AI로봇 플랫폼 연구

 인간의 의도/행위/감정 추론 및 상황 인지 기술 연구 및 로봇 응용

 CPS 및 실시간 Big Data 분석 기반의 Smart Factory 기술 개발

주요 연구 경력 및 역량

연구목표

융합연구희망분야

 인공지능기반 비전 불량검사

 Fully Supervised 기반 비전 불량검사 모델 개발

 Unsupervised 기반 비전 불량검사 모델 개발

 정상데이터만을 이용한 불량검사 (One Class AD)

 불량영역 시각화 연구 개발

 데이터 불균형에 강한 모델 개발

연구내용연구 키워드

사진

#AI로봇 #지능형로봇 #사이버물리시스템 #인공지능 #딥러닝

#강화학습 #컴퓨터비전 #음성합성 #자율주행 #메타버스

 2022년 1월 ~ 현재 : ㈜브레인봇 창업

 2021년 7월 ~ 현재 : 지능형로봇 분야 디지털 신기술 인재양성 혁신공유대학 총괄사업단장

 2018년 3월 ~ 현재 : 4차 산업혁명 혁신선도대학 인공지능협동로봇 사업단장
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 인공지능기반 용접 자동화 시스템개발

 비전센서를 통해 현재 작업 대상을 인식기술 개발

 해당 작업 대상의 형태나 재질을 파악하여 적절한 용접 방식 산출

 용접물에 맞는 용접 부위를 검출하고 자동으로 용접을 수행하는

지능형 협동로봇 시스템 개발

 인공지능 알고리즘을 통한 용접 표면 불량 자동 검출 시스템 개발 및

로봇이 최적화 파라미터를 찾아가는 알고리즘 개발

 인공지능기반 음성 합성 모델 연구

 단화자 및 다화자 음성 합성 연구 개발

 다화자, 다언어 음성 합성 연구 개발

 음성 인식, 번역, 음성합성 엔드 투 엔드 연구

 SLAM 및 navigation

 카메라, 라이다, imu 센서를 이용한 SLAM

 강화학습을 이용한 자율 주행 기술 개발

 현실 공간의 3D Mapping 및 Reconstruction

 Metaverse 공간 구축 및 현실 세계 동기화

 강화학습기반 빈피킹시스템

 실제 산업 현장에 적용가능한 강화학습 기반 협동로봇 빈피킹 시스템

 MuJoCo시뮬레이션 기반 두산 협동로봇 A0509의 빈피킹 테스트베드 구축

 강화학습 문제 정의를 위한 Markov Decision Process 설계

 효율적인 빈피킹 학습을 위한 액터 크리틱 기반 강화학습 모델 연구 및

성능 고도화
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